Anschluss- und Installationsanleitung
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A Allgemeine Warn- und Sicherheitshinweise

» Diese Anschluss- und Betriebsanleitung ist ein integrierter Bestandteil des Produktes Steuerung, wendet sich ausschlieRlich an
Fachpersonal und sollte vor dem Anschluss vollkommen und aufmerksam gelesen werden. Sie betrifft nur die Steuerung nicht
jedoch die Gesamtanlage Automatische Schranke. Die Anleitung muss nach dem Anschluss dem Betreiber ausgefolgt werden.

» Einbau, Anschluss, Inbetriecbnahme und Wartung darf nur von qualifizertem Fachpersonal unter Beachtung der Anschlus-
sanleitung durchgefiihrt werden.

Bevor Arbeiten an der Anlage durchgefiihrt werden ist der Strom abzuschalten.
* Vor Abnahme des Gehausedeckels unbedingt den Hauptschalter abschalten !
» Anschlisse sind gemaR den geltenden EG- bzw. Landesnormen in ihrer jeweils glltigen Fassung zu beachten und einzuhalten.

Die TOUSEK Ges.m.b.H. kann nicht fiir die Missachtung von Normen im Zuge der Montage oder des Betriebes der Anlage haftbar
gemacht werden.

» Das Verpackungsmaterial (Kunststoff, Styropor etc.) ist ordnungsgemaf zu entsorgen. Es stellt eine Gefahrenquelle fiir Kinder dar
und ist daher auRerhalb deren Reichweite zu lagern.

» Das Produkt darf nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen installiert werden.

» Das Produkt darf nur fiir den bestimmungsgemaRen Einsatz verwendet werden, es ist ausschlieRlich fur den in dieser Anleitung
angefuhrten Zweck entwickelt worden. Die TOUSEK Ges.m.b.H. lehnt jegliche Haftung bei nicht bestimmungsgemaRer Verwendung
ab.

» Kinder sind unbedingt dahingehend zu instruieren, dass die Anlage und zugehérige Einrichtungen nicht missbrauchlich verwendet
werden durfen (z.b. zum Spielen). Weiters ist darauf zu achten dass Handsender sicher verwahrt werden und andere Impulsgeber
wie Taster, Schalter auBerhalb der Reichweite von Kindern installiert werden.

» Vor Beginn der Installation ist zu Uberprufen, ob die mechanischen Bauelemente, wie Torflligel, Fihrungen etc. ausreichend stabil
sind.

» Die elektrische Anlage ist nach den jeweils geltenden Vorschriften, wie z.B. mit Fehlerstromschutzschalter, Erdung etc. auszufihren.
» Es ist ein allpolig trennender Hauptschalter mit einem Kontakt6ffnungsabstand von min. 3mm vorzusehen.

* Nach erfolgter Installation ist unbedingt die ordnungsgeméaRe Funktion der Anlage inkl. Sicherheitseinrichtungen zu iiber-
priifen.

* Die TOUSEK Ges.m.b.H. lehnt jede Haftung ab, wenn Komponenten verwendet werden, welche nicht den Sicherheitsvorschriften
entsprechen.

» Im Falle einer Reparatur sind ausschlief3lich Originalersatzteile zu verwenden.

» Die Montagefirma muss dem Benutzer alle Informationen im Hinblick auf die automatische Funktionsweise der gesamten Schran-
kenanlage sowie den Notbetrieb der Anlage geben. Dem Benutzer der Anlage sind auch alle Sicherheitshinweise fiir den Betrieb der
Anlage zu Gibergeben. Die Montage- und Betriebsanleitung ist ebenfalls dem Benutzer auszuhandigen.

» Wartungsarbeiten diirfen ausschlieBlich von qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden !
* Die Wartung der Gesamtanlage ist gemaR den Angaben des Errichters durchzufiihren.
 Die Krafteinstellung monatlich auf korrekte Funktion priifen.

Konformitatserklarung:

Die Firma TOUSEK Ges.m.b.H., Zetscheg. 1, 1230 Wien, erklart, dass die Steuerungen CP1/ CP2 / CP4,
CP1S/CP2S / CP4S, CP1K/ CP2K / CP4K und CP1SK / CP2SK / CP4SK in all ihren Teilen konform sind mit den Richtlinien:

- Richtlinie EMC 2004/108/EG und weiteren Anderungen
- Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG und weitere Anderungen

folgende Bestimmungen entsprechend:
- EN 61000-6-4 (2007) - EN 61000-3-2 (2006) - EN 61000-3-3 (1995) + A1 (2001) + A2 (2005) + IS1 (2005)
- EN 61000-6-2 (2005) - EN 60529 (1991) + A1 (2000) - EN 60204-1 (2006)

Wien, Janner 2012
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CPU-Karte im Steuerungsgehause

Abb. 4
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CPU -Karte - Installation und Konfiguration

ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Steuerzentrale flr einen oder mehr Poller der Serie VSZ ist in verschiedenen
Ausfiihrungen erhaltlich:

CP1 - Steuerung fir 1 Poller VSZ 2/500 (Abb.1)
CP2 - Steuerung fiir 2 Poller VSZ 2/500 (Abb.2)
CP4 - Steuerung fir 4 Poller VSZ 2/500 (Abb.3)

CP1S - Steuerung fiir 1 Poller VSZ 2/800, VSZ 3/500, VSZ 3/800 (Abb.1)
CP2S - Steuerung fur 2 Poller VSZ 2/800, VSZ 3/500, VSZ 3/800 (Abb.2)
CP4S - Steuerung fiir 4 Poller VSZ 2/800, VSZ 3/500, VSZ 3/800 (Abb.3)

Alle zuvor beschriebenen Zentralen kénnen auferdem mit dem vorverkabelten
Notbatteriesatz (UPS) geliefert werden: CP1K-CP2K-CP4K und CP1SK-CP2SK-
CP4SK.

Alle Steuerungen verfiigen liber eine CPU-Zentral-Steuerung (Abb.4). Alle einzel-
nen Poller VSZ sind zusétzlich mit einer Poller-Steuerung (rund) bestlickt, welche
sich unter der Zylinderabdeckung befindet (Abb.5).

Fir die Verbindung zwischen der Zentral-Steuerung und dem Poller muss ein
entsprechendes Kabel mit Schnellanschluss IP68 verwendet werden. Dieses
Verbindungskabel ist in verschiedenen Langen lieferbar. (max. 25m).

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Entsprechend der Anzahl von Pollern, die mit der Zentral-Steuerung verbunden
werden mussen, ist der jeweilige Verkabelungsplan zu vrwenden:

Abb.6 Verbindung CP1/CP1S/CP1K/CP1SK mit 1 Poller.
Abb.7 Verbindung CP2/CP2S/CP2K/CP2SK mit 2 Pollern.
Abb.8 Verbindung CP4/CP4S/CP4K/CP4SK mit 4 Pollern.

Bei Verwendung von mehrals 1 Polleristes ERFORDERLICH, DASS JEDEM POLLER
EINE EIGENE ADRESSE AUF DER POLLER-STEUERUNG ZUGEWIESEN WIRD!
Diese wird auf der Poller-Steuerung (rund) via DIP1 eingestellt (Abb. 5).

Falls nur ein 1 Poller angeschlossen wird, ist der Anschluss direkt an den Klemm-
leisten (griin) der Zentral-Steuerung vorzunehmen.

Wird mehr als 1 Poller verwendet, so befindet sich die Zentral-Steuerung im
Stahlschrank. Die Anschlisse sind hierbei an Reihenklemmen vorzunehmen.

Die Zentral-Steuerung (Steuerungsprint) ist fur alle Ausfiihrungen (1,2 oder 4
Poller) gleich; Die im Folgenden Beschriebenen Betriebslogiken gelten daher fiir
ALLE Ausfiihrungen.

Zwecks Ubersichtlichkeit werden stets die Anschliisse/Schaltbilder der CP1
Ausfiihrung verwendet.

WICHTIG: Die Steuerzentralen fiir 2 und 4 Poller verfligen Uber die Klemmleisten
LAYBY“CY, mit dem die Steuerung des Pollers auch bei einem Defekt oder bei
fehlender Netzversorgung méglich ist. Siehe Absatz ,Klemmleiste ,A“,“B*,“C".

Aufden letzten Seiten dieses Anleitung sind die verschiedenen Verkabelungsplane
aller Steuerzentralen aufgefiihrt, in denen der Anschluss der Zentral-Steuerung an
die Netzversorgung, an den Transformator, an die Batterien zur Versorgung der
Elektrobremse sowie an ein optionalen Relais (KA1) zum automatischen Senken
im Fall einer Trennung vom Netz wiedergegeben sind*.

Zudem wird der Anschluss einer Rot/Griin Ampel Uiber optionale Relais (Klemm-
leiste M10) dargestellt.

* Der Poller wird normalerweise durch eine Elektrobremse in Position gehalten.
Bei einer Unterbrechung der Stromnetzversorgung greifen die in der CP1/2/4
vorhandenen Batterien ein und speisen die Elektrobremse, damit sich der Poller
nicht senken kann. Ist das Relais KA1 angeschlossen, so senkt sich der Poller
bei Netzausfall automatisch.

Hinweise zur Installation:

a) Die elektrischen Installationen und die Betriebslogik muss den einschlagigen
Normen entsprechen.

b) Es empfiehltsich Hochspannungsfiihrende Leitungen (230V f. Zuleitung) getrennt
von Steuerleitungen zu verlegen, da es andernfalls zu Stérungen kommen kann.
(siehe EN 60204-1 15.1.3).

c) Spannung erst nach Kontrolle sémtlicher Anschliisse einschalten.

d) Sicherstellen, dass die Dip-Schalter wie gewiinscht eingestellt sind.

e) Die nicht benutzten NC Eingange missen frei bleiben.

ACHTUNG!

Die Steuerzentrale wird mit nicht angeschlossenem Stecker und/oder
Klemme M5 der Batterien geliefert. Die Verbindung der Batterien erst
herstellen, wenn Spannung (230V) anliegt.
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FUNKTION CPU Zentral-Steuerung - EINGANGE/AUSGANGE
Es sind die folgenden Klemmleisten fir den Anschluss vorhanden:

KLEMMLEISTE M9 - Pin 9.1-9.9:

Eingange nur fiir potentialfreie NO SchlieRerkontakte!

Klemme 9.1 - COM: Gemeinsamer Leiter

Klemmen 9.2-9.5 - IMPULS POLLER 1-4: zur Steuerung von Ein-/Ausfahren der
Poller im Impulsbetrieb. (bei Auslésen des entsprechenden Eingangs wird der Poller,
je nach aktueller Position, ausgefahren bzw. eingefahren).

Klemmen 9.6-9.7 - ALLE AB, ALLE AUF: fiir globale Steuerung:

Klemme 9.6 - ALLE EINFAHREN: Alle an die Zentrale angeschlossenen Poller werden
eingefahren, EGAL WELCHE POSITION SIE GERADE EINNEHMEN.

Klemme 9.7 -ALLE AUSFAHREN: Alle an die Zentrale angeschlossenen Poller werden
ausgefahren, EGAL WELCHE POSITION SIE GERADE EINNEHMEN.

Diese Eingange dienen auch dazu, die Poller wieder synchron laufen zu lassen, sollte
einer oder mehrere der angeschlossenen Poller verschiedene Positionen (eingefahren
bzw. ausgefahren) einnehmen.

Klemme 9.8 -SOFORTIGES REVERSIEREN: BeiAusfahren flhrtdas Betatigen dieses
Eingangs zu einer sofortigen Umkehr der Fahrbewegung (pot.freier SchlieRerkontakt)

Klemme 9.9: Nicht verwenden!

9.9| NICHT VERWENDEN!

9.8| SOFORTIGES REVERSIEREN
9.7\ ALLE AUSFAHREN

9.6| ALLE EINFAHREN

M9 | 95| IMPULS POLLER 4

9.4/ IMPULS POLLER 3

9.3| IMPULS POLLER 2

9.2/ IMPULS POLLER 1

9.1 COM - GEMEINSAMER LEITER
T

KLEMMLEISTE M13 - Pin 13.1-13.5: Eingénge nur fiir potentialfreie NC
(Offner) Kontakte von Sicherheitseinrichtungen

Klemme 13.1 - COM: Gemeinsamer Leiter

Klemmen 13.2-13.5 - SICHERHEIT POLLER 1-4: Eingénge fiir Offnerkontakte
von Lichtschranken bzw. Auswertegerate von Induktionsschleifen, etc.

Fiir gemeinsame Ansteuerung der Poller (siehe Klemmleiste M9) sind die Ein-
gange 13.1 und 13.2 fiir Sicherheitseinrichtungen (Offner in Serie) zu verwenden.

Im Impulsbetrieb sind die entsprechenden Eingange 13.2—13.4 fir Sicherheits-
einrichtungen der jeweiligen Poller zu verwenden.

13.5| SICHERHEIT POLLER 4
13.4| SICHERHEIT POLLER 3
M13|13.3| SICHERHEIT POLLER 2
13.2| SICHERHEIT POLLER 1
13.1] COM - GEMEINSAMER LEITER

KLEMMLEISTE M6 - Pin 6.1-6.6: Ausgdnge +24VDC fiir Ansteuerung der
Bremsen bzw. Motoren (Notbetrieb).

Klemmen 6.1-6.6: Um die Poller bei einem Stromausfall und/oder einem Defekt
einzufahren, ist auf der Steuerungsplatine eine ROTE Taste vorgesehen. Beim
Driicken dieser Taste wird die Software umgangen und samtliche angeschlossene
Poller kénnen eingefahren werden.

Mit den in der Steuerung untergebrachten Klemmen A, B, C kénnen die Poller
Uiberdies noch manuell ausgefahren werden, um Wartungsarbeiten am Poller bzw.
der Steuerplatine im Poller durchzuflihren. Es miissen Motorbremse, Verkabelung
und Akkus intakt sein.

6.6 | +24Vdc NOT-AUS - Steuerung (Draht 4)
6.5| +24Vdc Bremse 4 in NOT-AUS

6.4 | +24Vdc Bremse 3 in NOT-AUS

6.3 | +24Vdc Bremse 2 in NOT-AUS

6.2 | +24Vdc Bremse 1in NOT-AUS (Draht 5
6.1 | +24Vdc Motor 1in NOT-AUS (Draht 3)

M6




CPU -Karte - Installation und Konfiguration

KLEMMLEISTE M15 - Pin 15.1-15.2:
Eingang fiir potentialfreien NO (SchlieRer) Kontakt!

Klemmen 15.1-15.2: Dieser Eingang erfillt, wenn ein entsprechender Schlie-
Rerkontakt angeschlossen wurde, denselben Zweck, wie die Rote Taste auf dem
Steuerungsprint. Beim Auslosen dieses Eingangs wird die Software umgangen
und samtliche angeschlossene Poller kénnen eingefahren werden.Es missen
Motorbremse, Verkabelung und Akkus intakt sein.

Durch ein am Netzeingang (230V) angeschlossenes Relais kann dafiir gesorgt
werden, dass samtliche Poller bei Stromausfall einfahren. (Relais KA1, siehe
Abb. 9, 11, 13, 15, 17, 19)

ACHTUNG!

Wenn die Versorgungsspannung iiber einen langeren Zeitraum ausfallt (mehr
als 6-8 Stunden), empfiehlt es sich die Stecker von den Batterien zu I6sen
und erst nach Wiederherstellung der Netzversorgung wieder anzuschlieBen
(die Poller bleiben eingefahren und in Ruhestellung, ohne jede Gefahr), an-
dernfalls kdnnten sich die Batterien entladen und miissten ersetzt werden.

Das System wurde so angelegt, dass es 24 Stunden durchgehend gespeist wird.
Eine USV (falls vorhanden) Gberbriickt kurze Stromausfalle von einigen Stunden
(je nach USV). Bei Deaktivierung oder langerer Nichtbenutzung miissen die Poller
in Ruhestellung (,Alle Unten*) sein, und die Sicherungshalter und die Batteriekon-
takte missen abgehangt werden.

Sobald die Stromversorgung wiederhergestelltist, muss lediglich die Zentrale durch
einfaches SchlieRen des Hauptschalters, falls vorhanden, oder der Sicherungshalter
und des Batterieanschlusses wieder in Betrieb gesetzt werden.

KLEMMLEISTE M5 - Pin 5.1-5.2: Eingang fiir Notbatterie
Klemme 5.1: Batterie PLUS +
Klemme 5.2: Batterie MINUS -

Die am Zentral-Steuerungsprintintegrierte Ladeelektronik sorgt dafiir, dass zwei in
Reihe geschaltete 12V Akkuzellen (=24V) geladen werden bzw. geladen bleiben.
Diese Akkuzellen werden benétigt, um die Entriegelungen und Notfallfunktionen bei
Ausfall der 230 Volt Netzspannung oder bei anderen Defekten zu gewahrleisten.

52| +275Vd.c.
5.1 | -GND Batterieladegerat

M5

Klemmen 7.4 (RS485-A)-7.5 (RS485-B): Kommunikation zwischen der Zentral-
Steuerung und den einzelnen (bis zu max. 4) Poller-Steuerungen (im Pollerintegriert)
per RS-485 Bus. Die Lange des Kabels zwischen Zentrale und den einzelnen
Pollern muss unter 20 Metern bleiben (empfohlene Lange 10-15 Meter).

Klemmen 7.1-7.4 & 7.6: Nicht verwenden!
|

7.6| NICHT VERWENDEN!
7.5\ SERIELL 485 B0 (Draht 7)
7.4| SERIELL 485 A0 (Draht 6)
7.3|  NICHT VERWENDEN!
7.2| NICHT VERWENDEN!
7.1 NICHT VERWENDEN!

M7

KLEMMLEISTE M3 - 3.1-3.4: Ausgange fiir Spannungsversorgung der
Poller-Steuerungen

Klemmen 3.1 & 3.3: +32VDC Versorgungsspannung
Klemmen 3.2 & 3.4: GND

Versorgungsspannung fiir bis zu 4 Poller. Aus Platzgriinden in den Klemmen (bei
Uber zwei Pollern) werden die Ausgange zweifach ausgefihrt.

3.4| AUSGANG GND 2 (Draht 9+10+11)

Noers
—
A

3 3.3| +32Vdc Ausgang Versorgung 2 (Draht 1+2)

3.

N

AUSGANG GND 1 (Draht 9+10+11)

3.1| +32Vdc Ausgang Versorgung 1 (Draht 1+2)

KLEMMLEISTE M4 - Pin 4.1-4.5:

Eingdnge zus. Optionen fiir potentialfreien NO (SchlieBer) Kontakt!

Durch setzen von Drahtbriicken kann folgendes aktiviert werden:

Klemme 4.1 - COM: Gemeinsamer Leiter

Klemme 4.2 - ANTI-REFRESH: Durch Briicken dieser Klemmen wird die Funktion
Anti-Refresh aktiviert, welche verhindert, dass der Poller wieder ausgefahren wird,
wenn dieser Poller ausgefahren ist bzw. dass der Poller eingefahren wird, wenn
dieserbereits eingefahrenist. (sinnvoll, wenn z.B. viele Handsenderim Umlauf sind)
Klemme 4.3 - VORWARNZEIT 0-100s: Durch Briicken dieser Klemme wird die
Einstellbare Vorwarnzeit am Trimmer TR3 auf 0-100s erweitert (anstatt 0—10s).
Klemme 4.4 - SICHERHEIT UBERGEHEN: Durch Briicken dieser Klemme wird
das Ausfahren des Pollers auch dann erméglicht, wenn der Offnerkontakt einer
Sicherheitseinrichtung (I-Schleife oder Lichtschranke) ausgeltstist. Dieser Eingang
ist ausschlieBlich zu Testzwecken bei Uberpriifungen o.A. zu verwenden!
Giiltig nur bei Konfigurationen von SP2 bis SP4.

45| BELEGT Iﬁ
4.4 | SICHERHEIT UBERGEHEN v
M4 | 4.3 | VORWARNZEIT 0/100s :ﬁgl

42| ANTI-REFRESH

41| COM - GEMEINSAMER LEITER
\

KLEMMLEISTE M11 - Pin 11.1-11.4
Ausgang fiir akustisches Warngerat. (Summer)

Klemmen 11.1 (Summer +)-11.2 (Summer -)
Anschluss eines akustischen Warngerates (24Vdc/1A Max.)

NICHT VERWENDEN!
NICHT VERWENDEN!
- SUMMER
+ SUMMER

KLEMMLEISTE M12 - Pin 12.1-12.4:

Ausgang fiir Speisung externer 24Vdc Peripherie

Klemmen 12.1 (+24Vdc) — 12.4 (GND): Anschlussmdglichkeit fir externe
Peripheriegerate mit 24Vdc Versorgung, welche zusatzlich in den Schrank der
Zentral-Steuerung eingebaut werden kénnen. (24Vdc/1A max.)

12.4| - GND AUX

12.3| NICHT VERWENDEN!
12.2| NICHT VERWENDEN!
12.1| + 24 Vdc Unverstellbar

KLEMMLEISTEM10-Pin10.1-10.4: Ausgange fiir Ansteuerung von rot/griin
Ampeln (auch lber Relais, 24Vdc)

Klemme 10.1 (+24Vdc): 24Vdc (+) Versorgung (max. 100mA pro Ampel, oder mit
Relais entkoppelt, siehe Schaltungen ab Abb. 9)

Klemme 10.2 (Griin): Masseanschluss (-) fur grine Ampel (bzw. Relais, siehe
Schaltungen ab Abb. 9)

Klemme 10.3 (Rot): Masseanschluss (-) fir rote Ampel (bzw. Relais, siehe
Schaltungen ab Abb. 9)

Klemme 10.4 (GND)

Die tatséchliche Schaltzeit der Ampeln ist am Trimmer TR2 fein zu justieren, da
der Zustand des Pollers iber den Sensor abgefragt wird und nicht Gber mecha-
nische Endschalter.

10.4| GND

m1o| 103] ROTES LICHT

10.2| GRUNES LICHT

10.1| + 24 Vdc Relais Ampel
(max. 100mA pro Ampel)
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CPU -Karte - Installation und Konfiguration

TRIMMERFUNKTION
Trimmer TR1 - Pausezeit: 6-66s
Dient zur Einstellung der Pausezeit.

Trimmer TR2 - Umschaltzeit: 0-30s

Dient zur Einstellung der tatsachlichen Umschaltzeit der Ampeln von Rot auf Griin,
nach Einfahren des Pollers.

Trimmer TR3 - Vorwarnzeit: 0—10s
Dient zur Einstellung der Vorwarnzeit

Die Vorwarnung erfolgt Uber eine akustisches Warngerat (Summer), der mit den
Klemmen M11.1 und M11.2 verbunden ist, oder iber das Rotlicht der Ampel.

Max__ 0 Max__ 0 Max__ 0
9 9 9
TR3 TR2 TR1
Vorwarnzeit Umschaltzeit Pausezeit
0-10s (0= sofort 6-66s
umschalten)
0-30s

tousek / DE_Steuerung-VSZ-2_03 / 06. 06. 2018

SICHERUNGEN - F2, F3, F4, F6

F2,F3: 20/25A TRAGE 6x32 - Sicherung Pollermotor(en)

F4: 3,15A FLINK 5x20 - Sicherung Batterieladung

F6: 3,15A TRAGE 5x20 - Sicherung externe Peripherie 24V.
DIAGNOSE:

ROTE LED: Blinkt schnell bei Netzausfall, defekter Sicherung bzw. bei Ausfall
der 18Vac vom Ringkerntrafo.

GELBE LED: Zeigt durch Blinkimpulse und Pausen die Kommunikation des
Datenbus an (RS485 zwischen Zentral-Steuerung und Pollersteuerung). Bei
jeder Befehlsgebung auf einem der Eingange der Klemmleiste M9 erlischt diese
LED fir ca. 3s.

GRUNE LED: Blinkt bei jeder Befehlsgebung auf einem der Eingénge der
Klemmleiste M9 auf.

BLAUE LED: Zeigt den Zustand des Eingangs fiir Sicherheitseinrichtungen der
Klemmleiste M13.1-M13.2 an. Leuchtet diese LED auf, istder Kontakt geschlossen
(nicht ausgel6st). Bei Unterbrechung der Lichtschranke bzw. bei bedampfen der
I-Schleife erlischt die LED.

SUMMER: Auf der Zentral-Steuerung befindet sich ein Alarmsummer, welcher
durch schnelle oder langsame Téne den Zustand der Ladeschaltung bzw. aller
mit der Notbatterie in Verbindung stehenden Systeme signalisiert.

Schnelle Tonfolge: Uberladung der Batterie, Kurzschluss der Ladeschaltung,
Relais fiir automatisches Absenken falsch angeschlossen oder defekt, Verpolung
der Batterie.

Langsame Tonfolge: Batterie tiefentleert, defekte Sicherung, Falschanschluss
der Batterie.

ROTE TASTE:

Durch Driicken dieser, sich auf dem Zentral-Steuerungsprint befindlichen Taste,
kann die Motorbremse des Pollers gelost und das einwandfreie Absenken uber-
prift werden.

POLLERSTEUERUNG (POWER KARTE):
Diese befindet sich im Inneren des Pollers.

Auch auf dieser Steuerung befindet sich ein Alarmsummer. Sollte der Poller nicht
Ausfahren (Einfahren jedoch méglich) und ein schneller Alarmton erténen, soistder
Thermoschutz des Pollers aktiv, um eine Uberhitzung des Systems zu vermeiden.



CPU -Karte - Installation und Konfiguration

FUNKTION DER DIP-SCHALTER

In der Steuerung ist ein Modul mit 8 DIP-Switches vorhanden, mit denen ver-
schiedeneArten der Funktion und Parametrisierung eingestelltwerden kdnnen.

.En Einstellbare Betriebsarten (DIP 6-8)

Impuls- Impuls zum Ein-/Ausfahren der

L betrieb angeschlossenen Poller (max. 4) nétig

Automatisches Ausfahren der Poller nach
der eingestellten Zeit (Pot. TR1) -
wenn Sicherheitseinrichtung freigegeben ist

SP2

Automatik-
betrieb

wie SP2 + sofortiges Ausfahren nach einer
fixen Zeit von 3 sek. -
wenn Sicherheitseinrichtung freigegeben ist

SP3

wie SP3 +
Reversierung des Pollers beim Ausfahren

.En Bremsniveau (DIP 2-4)

SP4

0 min. Bremsung
0o 0 1 Bremsniveau 1
0 1 O Bremsniveau 2 om<«
X X X
o 1 1 Bremsniveau 3 Om< é’ é’é’
. 2g22 $8%
1 0 O Bremsniveau 4 < 233 .€£c
, SEEERR22L
1 0 1 Bremsniveau 5 E % cﬂg cﬂg g c% (rlg) %
1 1 0 Bremsniveau 6 1
PR
1 1 1 max. Bremsung SWi1 1234568678

m Kolbenhub

0 500mm
1 800mm

Einstellbare Betriebsarten (DIP 6-8)
Einstellung fiir den Impulsbetrieb

Funktion 001 SP1

Diese Funktion wird fir Anlagen verwendet, die kein automatisches Ausfah-
ren der/des Pollers erfordern und Poller-Befehle tber Impulstaster direkt an
der Anlage, also mit Sichtkontakt, erfolgen. Eine Befehlsgabe ist nur dann
maoglich, wenn der Kontakt der Sicherheitseinrichtung, die den Pollerbereich
absichert, nicht unterbrochen ist (z:B. Eingang flr einen Poller: Sicherheit
Poller 1 (M13.1/M13.2))

Die Befehle EIN-/AUSFAHREN kénnen entweder

als Gesamtbefehl (fiir alle Poller)
getrennt Uber zwei Taster “ALLE Poller AUSFAHREN® bzw.
LALLE Poller EINFAHREN" oder

als Einzelbehfehl (fur jeden Poller separat)
Ubereinen Taster pro Poller, mitder Impulsfolge: EIN-, AUSFAHREN... erfolgen.

Werden an die Steuerung mehrere Poller angeschlossen (max. 4), so kénnen
diese unabhangig voneinander mit der Impulsfolge EIN-, AUSFAHREN oder
gleichzeitig Uber ,ALLE Poller AUSFAHREN (EINFAHREN)* angesteuert
werden. Die Absicherung der Anlage kann je nach Anwendungsfall entweder
mit einer gemeinsamen Sicherheitseinrichtungf (z.B. Schleife) oder getrentt
(max. 4 Sicherheitseingange) erfolgen.

Ein Unterbrechen des Sicherheitskontakts wahrend der Bewegung
hat keinen Einfluss auf diese.

.8-

Einstellungen fiir den Automatikbetrieb

Funktion 010 SP2

Mit der Befehlsgabe ,ALLE EINFAHREN® werden alle angeschlossenen
Poller eingefahren und der Automatikbetrieb gestartet.

Im Automatikbetrieb werden die Poller nach deram Trimmer TR1 eingestellten
Zeit, der Pausezeit (ca. 6-66s), automatisch wieder ausgefahren, wenn der
Sicherheitskontakt M13.1/M13.2 frei, also nicht unterbrochen ist - andernfalls
wird das Ausfahren bis zur Freigabe verzogert.

Wird ein Poller in dieser Betriebsart mit einem Einzehlbefel gesenkt, so findet
derAutomatikmodus keine Anwendung - der Poller fahrt nicht automatisch aus.

Ein Unterbrechen des Sicherheitskontakts wahrend der Bewegung
hat keinen Einfluss auf diese.

Funktion 011 SP3

Wie Funktion SP2 wird nachdem die Poller eingefahren wurden die Pause-
zeit gestartet. Bei Unterbrechung und nachfolgender Freigabe des Sicher-
heitskontakts wahrend der Pausezeit fahrt der Poller nach einer fixen Zeit
von 3s aus, ohne das Ende der Pausezeit abzuwarten.

Ein Unterbrechen des Sicherheitskontakts wahrend der Bewegung
hat keinen Einfluss auf diese.

Funktion 100 SP4

Wie Logik SP3, jedoch zusatzlich: Wenn wahrend des Ausfahrens der Pollers
der Befehl ,ALLE EINFAHREN" ausgeldst wird, reversieren die Poller und
fahren komplett ein. Nach Ablauf der Pausezeit fahren die Poller wieder aus.

Wennwahrend der Pausezeitein Gesamtbefehl ,ALLE EINFAHREN"abgesetzt
wird, startet die Pausezeit erneut (Verlangerung der Pausezeit).

Bei Unterbrechung des Sicherheitskontakts wahrend der Aufwartsbewegung
reversieren die Poller vollstandig und fahren nach einer fixen Zeit von 3s und
Freigabe des Kontakts wieder aus.

Bei Unterbrechung des Sicherheitskontakts wahrend der Pausezeit fahren
die Poller nach einer fixen Zeit von 3s und Freigabe des Kontakts wieder aus.

Eingadnge

Befehlsgabe z.B. iiber Taster Betriebsart

(Klemmen)

M9.1/M9.7 ALLE Poller AUSFAHREN
Impuls (SP1) oder
Automatik(SP2—4)
M9.1/M9.6 ALLE Poller EINFAHREN
M9.1/M9.5 Impulsfolge__EIN-/AUSFAHREN
fur Poller 4
M9 1/M9.4 Impulsfolgef. EIN-/AUSFAHREN
fur Poller 3
Impuls (SP1)
M9.1/M9.3 ImpulsfolgeiEIN-/AUSFAHREN
fur Poller 2
M9.1/M9.2 Impulsfolge EIN-/AUSFAHREN

fur Poller 1

Eingange
(Klemmen)

Sicherheit (z.B. Induktionsschleifen)

M13.1/M13.2  Sicherneit Poller 1
M13.1/M13.3  Sicherneit Poller 2 Wichtig:

Freie Sicherheitseingénge
M13.1/M13.4  Sicherneit Poller 3 ST (R ST
M13.1/M13.5  Sicherneit Poller 4
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CPU -Karte - Installation und Konfiguration

FUNKTION Poller-Steuerung (rund, im Poller)
EINGANGE / AUSGANGE

Auf jeder Poller-Steuerung befinden sich 5 Klemmleisten. Die meisten dieser
Klemmen sind ab Werk vorverdrahtet.
Es sind folgende Klemmeleisten vorhanden:.

Klemmeleiste M1 - Pin 1.1-1.3 - Versorgung durch CPU - Zentralsteuerung

(Verbindungskabel)

Klemme M1.1: +32VDC Versorgungsspannung (Draht 1+2)
Versorgungsspannung, von der Zentralsteuerung kommend

Klemme M1.2: GND (Draht 9+10-11) GND, von der Zentralsteuerung kommend

Klemme M1.3: Erde

Klemmleiste M2 Pin 2.1-2.4 - Anschluss Encoder (Sensor) Motor
Klemme M2.1: EA Phase A Encoder - Weil} bzw. Griin (alte Version)
Klemme M2.2: EB Phase B Encoder - Rot bzw. Blau (alte Version)
Klemme M2.3: + 5Vcc Encoder - Blau bzw. Rot (alte Version)
Klemme M2.4: - GND Encoder - Schwarz bzw. Weil} (alte Version)

Klemmleiste M3 Pin 3.1-3.2 - Serieller Anschluss RS-485 Kommunikationsbus
Klemme M3.1: A RS-485 (Draht 6)
Klemme M3.2: B RS-485 (Draht 7)

Klemmleiste M4 Pin 4.1-4.4 - Anschluss akustisches Warngerét und Frost-
schutzwiderstand / Anschliisse fiir vorinstalliertes Zubehor

Klemme M4.1: + Frostschutzwiderstand

Klemme M4.2: - Frostschutzwiderstand

Klemme M4.3: + Akustisches Warngerat - Braun

Klemme M4.4: - Akustisches Warngerat - Weil}

Klemmleiste M5 Pin 5.1-5.7 - Anschluss Motorbremse und Not-Aus
Klemme M5.1: + Motor Not-Aus (Draht 3)

Klemme M5.2: + Steuerung Not-Aus (Draht 4)

Klemme M5.3: - Motor Not-Aus (Draht 5)

Klemme M5.4: - Bremsbacken

Klemme M5.5: + Bremsbacken

Klemme M5.6: + Anschliisse im Motor 24Vdc - Weil}

Klemme M5.7: - Anschlisse im Motor 24Vdc - Braun

Klemmleiste ,,A“,“B*,“C*“(Reihenklemmen im Stahlschrank)
NOTBETRIEB

Diese Klemmleiste ermdglicht das Heben/Senken des Pollersim Falle einer Stérung
(Zentral-Steuerung und Poller-Steuerung werden Uberbriickt). Dabei werden die
Motoren und Bremsen der Poller direkt versorgt. (Sofern Motoren und Bremsen
funktionsttichtig sind!)

- Nur technisches Fachpersonal sollte diese Klemmleisten bedienen/anschlieBen.

- AUFKEINEN FALL DARF DERPOLLER VOLLSTANDIG GEHOBEN WERDEN.
Bei Erreichen der Endlage wird der Elektromotor unwiderruflich beschadigt!
(Kurzschluss!)

- Dieses Verfahren ausschlieBlich anwenden, um den Poller um maximal 50%
seines Hubs zu heben, um einen Eingriff auf Poller-Steuerung zu erméglichen!

- DiePollersollten beim Heben einer Sichtkontrolle unterzogen werden kénnen.

- Die Poller miissen sich alle unten befinden; sollte auch nur einer der Poller
sich in teilweise oder vollstdndig erhohter Position befinden, kann das
Verfahren nicht beginnen. Die eventuell erhobenen Poller senken; dazu den
Kontakt fiir den automatischen Abstieg verwenden.

Schritt fiir Schritt Anleitung fiir Notbetrieb:

1- Die Netzversorgung unterbrechen.

2 - Klemmen B-C (mind. 1,5mm?) (iberbriicken und Taster @ @ @
(N.O. Kontakt) bei Klemmen A-B anschlieRen. (siehe
<C

Abbildung)

*) Der Taster sollte fiir mindestens 15A Schaltstrom
ausgelegt sein. Die Verwendung von Tastern mit
geringerer Leistung kann ein Verkleben der Kontakte
und somit irreversible Motorschaden verursachen.

[~}
. . I
3 - Die Netzversorgung wiederherstellen und den Taster *)
betatigen. Die Poller nur ca. den halben Hub ausfahren!

AnschlieRens den Taster loslassen.

4 - Die Netzversorgung unterbrechen. Nun kdénnen Eingriffe an den Poller-
Steuerungen vorgenommen werden.

5 - Alle Anschlisse von der Klemmleiste ,A“,“B“,“C" entfernen.

Sollte dieses Verfahren nicht erfolgreich sein, so bedeutet dies, dass der Scha-
den die Motoren bzw. Bremsen betrifft. Demzufolge ist es erforderlich, den Poller
vollstédndig aus dem Fundamentkasten zu entfernen.
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CP1/CP1S/CP1SK Abb. 1
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CP4/CP4S/CP4SK Abb. 3
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Abb. 6

CP1/CP1S/CP1SK - Verkabelung 1 Poller
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Abb. 8

CP4/CP4S/CP4SK - Verkabelung 4 Poller

T EEEEEEEEEEEEE R RNy

SSSSISEESSSSSSSISSSs sioisis|sisisis|sisisis|sssssssssisiss|isis|isis|sis|isisissisisisisisisisis|sisis@@
(OO {0

%]
[ [ O

S S R e S R IS SR S S S S S S SRS S S S S S S SISSISSISSISSSSESSSSSSSISSISSS

-2_03 / 06.06.2018

g-VSZ

tousek / DE_Steuerun:



CP1

F 1,5mm — 1,5mm J
230V AC —
N 1,5mm — M
| E— Wi
FU1 (10x38) |
4AAM 230 250 0 TC1 1,5mm
. 0 18 0 24 260VA
Automatisches  as | ]
Einfahren bei FU3 (5X20) FU2 (10X38) Fi— r—
fehlendem Netz 4A 16A Am 12V 1,3 Ah 12V 1,3 Ah
1 2
(230Va.c.) Smm Smm
Relais Finder 40318230 BR5010 M52 vs.1
Diodenbriicke
-_+]|50A 1000v I I Ie 5432 1|
M1 f— M15,2
2,5mm M1.2 1 M5 M6 Mg 2
2 M1 M15,1 KA1
3 1
4 —
5 5 a
= mig| 4
— N
F2
2w 2
1
3 F3 —
4 —
= s
M2,1 _1 PKB2008_CPU M| 8
1mm M2,2
2 Ime 7
3 6
— 5
1 4
2wt 3
3 2 2
4 L
M10,1 f— [
1+ 6
2w, 5
3 M7l 4
4 3
— 2
1
Finder 40319024 Finder 40319024 —
Rote Griine
Ampel 2 Ampel 1
F 1,5mm — 1,5mm J
230V AC —
N 1,5mm — D
| SS—
FU1 (10x38)
4AAM KA2
2,5mm
TC1
260VA + - + - KA2
12V 7,2 Ah 12V 7,2 Ah
FU3 (5X20) [ FU2 (10X38) I I
. KA2 4A 16A Am —
Relgls . ——""FU4 (10x38) 20A Am 2,5mm
UPS-Eingriff 15mm
1,5mm BR5010 KA2
Diodenbrticke M5,2 M5, 1
Moeller Z-SCH230/25-22 -__+]50A 1000v I I Is 5432 1|
M1,1 f—
Wz ! W5 Vo wis[ 2 1,5mm
2w ]
3
M15 4 5
. mia| 4
1 3
-ZOAAM F2 2
2 w3 ]
: Fs —
e 9
M2,1 — M| 8
o W2z ! PKB2008_CPU 7
2 Ime
M2.3 6
. 5
1_ 4
3
2w, >
Rote Griine 3 )
Ampel 2 Ampel 1 (4 —
= 6
NC2 NO2 5
g My wl 4
--- 3
KAS2 4_ 2
c2 1
Finder 40319024 Finder 40319024

-14 -

tousek / DE_Steuerung-VSZ-2_03 / 06. 06. 2018



CP1

1,5mm — 1,5mm M
230V AC —
1,5mm — J
— M
FU1 (10x38) 1,5mm
6A AM TC1 1,5mm
480VA
KA1
. FU3 (5X20) FU2 (10X38) + - + -
Automatisches A 16A Am 12v23ah | 12v23An
Einfahren bei 2,5mm
fehlendem Netz o
Relais Finder
(230Va c ) BR5010 M52 M5, 1
o 40318230 Diodenbriicke
- +]50A 1000V 65432 1 1mm
M1,1 1— e /15,2
2,5mm M1,2 2 i1 M5 M6 w8 2
5 1 15,1 KA1
4 —
: 1 L
e Mzl 4
3
1
2 w3 R f
i F3
9
Ve _fe— PKB2008_CPU Mol 8
imm M2,2 ) 2 7
5 6
f— 5
1 >
2 w2 5
3 1
Enm ]
M10, f—
! 1+ g
2 wo wl &
8 3
4— 2
1
Finder 40319024 Finder 40319024
Rote Griine
Ampel 2 Ampel 1
F 1,5mm — 1,5mm
230V AC —
N 1,5mm —
| S—
FUT (10x38)
6A AM
2,5mm
1,5mm TC1
480VA + - + - KA2
2,5mm 12V 12 Ah 12V 12 Ah
FU3 (5X20) FU2 (10X38)
) KA2 4A 16A Am —_—
Relais 25mm " FUs (10x38) 32AAm 2.5mm
UPS-Eingriff 1, 5mm
BR5010 KA2
Diodenbriicke M5,2 5,1
Moeller Z-SCH230/25-22 - +]50A 1000v | I Is 5432 1|
M1,1 f—
Zomm iz ! W W6 wis[ 2 1.5mm
2w ;
3
M1.5 4 5
. wig| 4
ey 3
! F2 2
2 w3 )
i F3
£ 9
M2,1 — M9 8
mm oz ; " PKB2008_CPU 7
M2.3 6
3— 5
1— 4
3
2 w2 5
Rote Griine 3 1
Ampel 2 Ampel 1 (4| ]
M10,1 1— 6
NC2 NO2 5
i M10 wl 4
- : 3
Kas2 _— 2
c2 1
Finder 40319024 Finder 40319024

tousek / DE_Steuerung-VSZ-2_03 / 06. 06. 2018

-15 -



CP2 Abb.

Fo 1,5mm — 1,5mm J 1,5mm
230V AC —
N 1,5mm — J
© — g
FU1 (10x38) + - + -
10A AM 230 250 0 TC1 12V 1,2Ah 12V 1,2 Ah
Lo 18 0 24 | 480VA
Automatisches KA1
Einfahren bei FU3 (10x38) FU2 (10X38)
4A 25A Am C 1,5mm X-M6.6
fehlendem Netz 15mm o ¥ %vo5s OO
(230Va.c.) X-M6.5
Relais Finder 40318230 BRS0I0. w4
Diodenbriicke M63 o X-M6.3
-__+]50A 1000V M6,2 imm o X-M6.2
M6, 1 0O X-M6.1
A Ms.2) s, 1 66 | 25mm B
|2 1| |e 5432 1|
M1t — 15,2 KA1
° 1 1 2
nE_ 1o |w M5 v W
TR o Y IEK |
M14 4 —
5 q 5 O X-M13.5
—— i3 A O X-M13.4
X-M3.1 e M3,1 T 3 133 1mm O X-M13.3
X-M3.2 o M32 2 3 F2 Py LiEX > X-M13.2
X-M3.3 o 2,5mm M3,3 3 1 M13,1 X-M13.1
X-M3.4 o M34 4 F3 — O
) id o X-M9.9
M2,1 T M9| 8 M98 O X-M9.8
M2,2 2 M2 PKB2008_CPU 7 M9.7 O O X-M9.7
3 6 9.6 . o X-M9.6
L 5 M 5 o X-M9.5
X-M12.1 12,1 9.4 1mm X-M9.4
OO {f——————0
; 12 3 X O O X-M9.3
1,5mm 3 Py . O X-M9.2
X-M12.4 [e¥eYe! M124 4 Y O0-O-0OO0 X-M9.1
M10,1 B ]
NC2 NO2 NC1_NOf Wioz 75 X-M7.5
2 V1o 5 7.4 imm o0 X-M7.4
U 3 M| 4p—-—"-—-00
4| Z 7.2 o X-M7.2
c2 1 7,1 imm O X-M7.1
Finder 40319024 Finder 40319024 —
Rote Grune
Ampel 2 Ampel 1
F 1,5mm — 1,5mm M 2,5mm
O  S—
N 1,5mm — . M |
O —— r— r—
230V AC FU1 (10x38) 12V7,2 Ah 12V7,2 Ah KA2
10A AM
| —
2,5mm =" FU4(10x38) 25A Am 2,5mm
TC1 A c 1,5mm X-M86.6
) . O o
480VA Y Y BY2sS KAZ
X-M6.5
Relais KA2 FU3 (10x38) FU2 (10X38) X-M6.4
. . 4A 25A Am M6.3 X-M6.3
UPS'Emgnﬁ 1,5mm M62 1mm g X-M6.2
1,5mm | M6, 1 —~ o0 X-M6.1
BR5010 M52 i1 vis 6 | 2,5mm B
Moeler Z-SCH230/25-22 odenbriicke .5mm
50A 1000V 2 1 6 543 1
W11 =
1,2 ) i M5 Mé M15E
1,5mm M1,3
3 1
M4 .
M15 5 3 5 O X-M13.5
= wm1al | X C X-M13.4
X-M3.1 e M3, 1 o Py KAEK) imm O X-M13.3
X-M3.2 o M32 ) 3 F2 Py iEE C X-M13.2
X-M3.3 o 4mm M3.3 3 Py (ER O X-M13.1
X-M3.4 o M3 4 4 F3 —
= 3 .9 O X-M9.9
M2,1 B g gfvee O X-M9.8
1mm M2,2 2 w2 PKB2008_CPU ] O O X-M9.7
23 3 Y O O X-M9.6
. 5ves o X-M9.5
X-M12.1 Mi2,1 o Mo.4 imm X-M9.4
O
OO0 1 4 a3 X-M9.3
2 M12 }—mFO—0
1,5mm 3 2 Mg ,2 o C X-M9.2
X-M12.4 [eteYe! M124 4 Py (A OO0 X-M9.1
M10,1 1— _6
NC2 NO2 NC1 NO1 M10,2 B V1o 5|v7s 0O X-M7.5
7.4 1mm X-M7.4
3 M7| 4{f——-----"----—-00
—4 g M7.2 X-M7.2
c2 | %O: X-M7.1
Finder 40319024 Finder 40319024 —
Rote Grune
Ampel 2 Ampel 1

-16 - tousek / DE_Steuerung-VSZ-2_03 / 06.06.2018



CP2S Abb. 1
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CP4 Abb. 17
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tousek PRODUKTE

+ Schiebetorantriebe
« Laufwerke

- Drehtorantriebe

» Garagentorantriebe
« Falttorantriebe

+ Schranken

« Torsteuerungen

« Funkfernsteuerungen
+ Schliusselschalter

« Zutrittskontrolle

+ Sicherheitseinrichtungen

« Zubehor

Tousek Ges.m.b.H. Osterreich
A-1230 Wien

Zetschegasse 1

Tel. +43/ 1/ 667 36 01

Fax +43/ 1/ 667 89 23
info@tousek.at

Tousek GmbH Deutschland
D-83395 Freilassing
Traunsteiner Strale 12

Tel. +49/ 8654/ 77 66-0

®
ey 2 tousek

AUTOMATISCHE TORANTRIEBE

Tousek Benelux NV
BE-3930 Hamont - Achel
Buitenheide 2A/ 1

Tel. +32/11/ 91 61 60

Fax +32/ 11/ 96 87 05 lhr Servicepartner:

info@tousek.be

Tousek Sp. z 0.0. Polen

PL 43-190 Mikotow (k/Katowic)
Gliwicka 67

Tel. +48/ 32/ 738 53 65

Fax +48/32/ 738 53 66
info@tousek.pl

Tousek s.r.o. Tschechische Rep.
CZ-252 61 Jenec u Prahy
Primyslovéa 499

Tel. +420/777 751 730
info@tousek.cz
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